GIRO REMOTE CONTROL SERIES

MANUAL DE USUARIO

NORMAS DE FUNCIONAMIENTO: GB / T26701-2011

PRINCIPALES CARACTERISTICAS

e Utiliza la estructura de 4 ejes, permitiendo que la aeronave sea aun mas flexible,
rapida y posea una capacidad de resistencia al viento relativamente mas fuerte.
También puede realizar vuelos tanto en el interior como en el exterior.

e Un estabilizador de direccion de giro de 6 ejes esta incorporado, asegurando un
posicionamiento preciso en el aire.

e La estructura utiliza disefios modulares, facilitando la instalacion, la reparacion vy el
mantenimiento.

e Capacidad de volteo 360 ° 3D y funcion fling-flying.

e La funcidn sin cabeza permite que la aeronave sea convocada con facilidad.

e Nueva funcidn barométrica de ajuste de altura.




El contenido, las especificaciones o el embalaje de accesorios de los productos internos
de este manual de usuario es estrictamente de referencia. Nuestra empresa no serd
responsable de errores en los contenidos impresos y no podrd notificar a los
consumidores de forma proactiva. Para cualquier actualizacién o error, por favor
cumpla con el sitio web de SYMA MODEL AIRCRAFT.

Guia de seguridad

1. Guarde los accesorios de avién de menor tamano en lugares fuera del alcance
de los ninos, para evitar la ocurrencia de accidentes.

2. Esta aeronave es muy potente. Para todo primer vuelo, se observara que el
joystick de cambio de marchas izquierdo debe ser empujado lentamente para
evitar que la aeronave suba demasiado rapido y resulte en colisién innecesaria
y daios.

3. Cuando finalice el vuelo, primero se desconectara la alimentaciéon del mando a
distancia y, a continuacidn, se desconectara la fuente de alimentacién de la
aeronave.

4. Evite colocar las baterias en lugares con altas temperaturas y exposicion al
calor (por ejemplo, instalaciones de luz desnuda o equipos eléctricos).

5. Tome precauciones adicionales para asegurar que la aeronave esté a una
distancia de 2 a 3 metros del usuario u otras personas para evitar que la
aeronave colisione en la cabeza, cara o cuerpo, etc. de otras personas durante
el aterrizaje.

6. Cuando los nifios pequefos estén operando la aeronave, se debe asegurar que
los adultos estén guiando y asegurandose de que el control de la aeronave esté
dentro del rango de vision del controlador (o instructor) de tal manera que
haga el control muy conveniente.

7. Las baterias no recargables estan prohibidas para la recarga. Al instalar o
cambiar las pilas, tenga especial cuidado con las polaridades de las baterias; La
mezcla de baterias nuevas y viejas o de diferentes tipos de baterias esta
estrictamente prohibido.

8. Cuando la aeronave no esté en uso, apague las fuentes de alimentacion tanto
de la aeronave como del mando a distancia, y retire las pilas del mando a

distancia.

9. Losterminalesy la fuente de alimentacidén no pueden ser cortocircuitados.




Reparacidon y mantenimiento

1. Utilice siempre pafo seco y suave para limpiar este producto.

2. Evite que este producto se exponga a la luz solar o al calor.

3. Evite sumergir estos juguetes en agua, de lo contrario, las piezas electrdnicas
pueden estar dafiadas.

4. Revise e inspeccione regularmente el enchufe y otros accesorios. Si se descubre

algun dafo, por favor deje de usarlo, hasta que esté completamente reparado
en buenas condiciones de trabajo

Los siguientes articulos se pueden encontrar en este paquete del producto:

e Aeronave

¢ Control remoto

* Hoja principal

* Manual de instrucciones
¢ Destornillador

* Equipo de proteccién

e Cable USB

e Camara

¢ Lector de tarjetas
¢ Soporte de pie

e Tornillos (4)

Mo s

———
- TEDe -

o

—_——
———
———

Comprension del mando a distancia

Descripcion de la funcién del botén

Interruptor de ve locidad alta-
baja / botén de conmutacion
de funcion Headless

Joystick izquierdo
(Ascendente / Descendente /
giro lzquierda/ Derecha)

Boton de toma de fotos/
grabacion de video

del mando a distancia:

antena
Indicador de luz

Boton de volteo

Joystick derecho
(Avance /Retroceso /
lzquierda/Derecha vuelo lateral)

Botdn de ajuste finodelanteroy
trasero

Botdn de ajuste fino de
giro izquierda/derecha

Boton de ajuste fino

lzquierdo/Derecho de vuelo

Interruptor de lafuente de alimentacion

lateral/Boton de cambio de
modo

Pantalla LCD




Instalacion de la bateria para el mando a distancia:

Tapa de la bateria

1. Método de instalacion de la bateria: Abra la cubierta de la bateria en la parte
posterior del mando a distancia. Coloque correctamente 4 pilas AA alcalinas en la caja
de la bateria en estricta observancia de las instrucciones de polaridad

(las pilas son opcionales).

1. Durante la instalaciéon de la bateria, debe asegurarse que las
polaridades de las baterias

coincidan con las de la caja de la bateria. No se instalara bateria con la
polaridad opuesta.2. No utilice pilas nuevas y viejas juntas.

3. No utilice diferentes tipos de baterias juntas.

Pantalla de descripcidn de las funciones de los botones de control remoto y leds
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10.

11.

12.

13.

14.

Ajuste fino del vuelo lateral izquierdo y derecho: Después de encender el
mando a distancia, se visualiza en el punto medio.

Ajuste fino de adelante y atras: Después de encender el mando a distancia, se
visualiza en el punto medio.

Ajuste fino del giro izquierdo y derecho: Después de encender el mando a
distancia, se visualiza en el punto medio.

Visualizacion Acelerador: Después de la coincidencia de frecuencia, se muestra
en el punto medio.

Visualizacion Adelante: Cuando se empuja hacia delante el joystick derecho, se
subird gradualmente; La velocidad de avance de la aeronave se incrementara
gradualmente.

Visualizacion Atras: Cuando el joystick derecho se empuja hacia atras, se subira
gradualmente; La velocidad hacia atras de la aeronave se incrementard
gradualmente.

Visualizacion Vuelo Lado Izquierdo: Cuando el joystick derecho se empuja a la
izquierda, sera ascendido gradualmente; La velocidad de vuelo del lado
izquierdo del avidn se incrementara gradualmente.

Visualizacion Vuelo Lado Derecho: Cuando el joystick derecho es empujado a la
derecha, serd ascendido gradualmente; La velocidad de vuelo del lado derecho
de la aeronave se incrementarda gradualmente.

Visualizacion Giro lzquierda: Cuando el joystick izquierdo se empuja hacia la
izquierda, se subira gradualmente; La velocidad de giro a la izquierda del avion
se incrementara gradualmente.

Visualizacion Giro Derecha: Cuando el joystick izquierdo se empuja hacia la
derecha, se subird gradualmente; La velocidad de giro a la derecha de la
aeronave sera aumentada gradualmente.

Visualizacion Modo Rapido-Lento: presione el botdon A para poner para
seleccionar la de marcha rapida-lenta. El modo rdpido es H, mientras que el
modo lento es L.

Visualizacion de Fuente de Alimentacion: Muestra la carga del mando a
distancia.

Visualizacion de Modo: El valor predeterminado es MODE1 al iniciar. Presione
el botdn B hacia la derecha y encienda el interruptor de alimentacién al mismo
tiempo, para cambiar a MODE2.

Visualizacion de Senal: Muestra las sefiales fuertes y débiles.




Procedimientos de instalacion de la base del pie y el anillo
protector de la aeronave

Figura (1)

Figura (2)

Figura (3)

1. Instale el soporte del
pie en el cuerpo principal
como se muestra en la
figura (1).

2. Instale el engranaje de
proteccion en el cuerpo
principal como se muestra en
la Figura (2).

3. Apriete los tornillos en
el sentido de las agujas
del reloj como se muestra
en la Figura (3)

Procedimientos de instalacion y desmontaje de la camara
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Figura (1)
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Procedimientos de instalacion de la camara:

figura (1).

1. Cuando la cdmara esté alineada con el
conector del cuerpo principal, empuje la
cdmara hacia dentro de acuerdo con la

(2).

Figura (2)

2. Inserte el enchufe de 3 lineas en la
interfaz de conexion de la cdmara del
cuerpo principal de acuerdo con la figura




Procedimientos de desmontaje de camara:

1. Retire el conector de 3-iine en la interfaz
de conexion de la cdmara del cuerpo
principal de acuerdo con la figura (1).

2. Utilice fuerza para presionar contra el
pestillo de seguridad del cuerpo principal y,
al mismo tiempo, tire de la cdmara hacia
atrds de acuerdo con la figura (2).

Con el fin de satisfacer los diferentes
habitos de funcionamiento de los
consumidores, este mando a distancia se
instala con dos tipos de modos de
funcionamiento diferentes: Modo 1 y Modo
2. Al arrancar, presione el Boton B hacia la
derecha y conecte la alimentacion del
mando a distancia. Simultdneamente
puede alternar entre el modo 1 y modo 2.




Diagrama de control de la aeronave (modo 1 y modo

predeterminado al arrancar)

Direccion de operacién

Control ascendente y descendente

Control hacia delante y hacia atras

Cuando se empuja el joystick izquierdo
(Acelerador) hacia arriba o hacia abajo, el
avioén ascendera o descenderd
correspondientemente.

Cuando el joystick derecho (Turning
Rudder) se empuja hacia arriba o hacia
abajo, el avidn avanzara hacia adelante o
hacia atrads de manera correspondiente.

Giro a laizquierda y control de giro a la
derecha

Vuelo lateral a la izquierda y control de
vuelo lateral a la derecha
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Cuando se empuja el joystick izquierdo
(Acelerador) hacia la izquierda o la
derecha, el avion girard a la izquierda o a
la derecha correspondientemente.

Cuando el joystick derecho (Timén de
giro) es empujado hacia la izquierda o la
derecha, el avidn volara lateralmente
hacia la izquierda o hacia la derecha.




Operacion de ajuste fino

Control de ajuste fino hacia delante y hacia atras

Cuando la aeronave estd flotando en el
aire, en el caso de que la aeronave
avance automaticamente hacia adelante
o hacia atrds, puede ser rectificada
presionando hacia abajo o hacia arriba el
botdn de ajuste fino correspondiente.

Control de ajuste fino de vuelo lateral
izquierdo / derecho

Control de ajuste fino de giro del lado
izquierdo / derecho
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Cuando la aeronave esta flotando en el
aire, en el caso de que la aeronave esté
volando automaticamente hacia la
izquierda o hacia la derecha, puede ser
rectificada presionando a la derecha oa la
izquierda en el botdn de ajuste fino
correspondiente.

Cuando la aeronave esta flotando en el
aire, en el caso de que la aeronave esté
girando a la izquierda o a la derecha
automaticamente, se puede rectificar
presionando a la derecha o a la izquierda
en el botdn de afinacidon correspondiente.




Diagrama de control de la aeronave (modo 2)

Direccidn de operacion

Control ascendente y descendente

Control hacia delante y hacia atras

Cuando se empuja el joystick izquierdo

(Acelerador) hacia arriba o hacia abajo, el

avion ascenderd o descendera
correspondientemente.

Cuando el joystick derecho (Timdn de
giro) se empuja hacia arriba o hacia abajo,
el avidén avanzara hacia adelante o hacia
atras de manera correspondiente.

Control de giro derecho y giro izquierdo

Control de vuelo lateral izquierdo y
derecho
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Cuando el joystick derecho (Timdn de
giro) es empujado hacia la izquierda o la
derecha, el avion girard a la izquierda o a
la derecha en forma correspondiente.

Cuando se empuja el joystick izquierdo
(Acelerador) hacia la izquierda o la
derecha, el avidn volara lateralmente
hacia la izquierda o hacia la derecha.




Operacion de ajuste fino

Control de ajuste fino hacia delante y
hacia atras

Control de ajuste fino de vuelo lateral
izquierdo / derecho
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Cuando la aeronave esta flotando en el

aire, en el caso de que la aeronave avance

automaticamente hacia adelante o hacia
atras, puede ser rectificada presionando
hacia abajo o hacia arriba el botdn de
ajuste fino correspondiente.

Cuando la aeronave esta flotando en el
aire, en el caso de que la aeronave esté
volando automaticamente hacia la
izquierda o hacia la derecha, puede ser
rectificada pulsando a la derechao a la
izquierda en el botdn de ajuste fino
correspondiente.

Control de ajuste fino de giro del lado izquierdo / derecho

Cuando el avidn esta flotando en el aire, en el caso de que la aeronave esté girando a
la izquierda oa la derecha automaticamente, se puede rectificar presionando a la
derecha oa la izquierda en el botén de ajuste fino correspondiente.




Preparacion de vuelo y apagado de la aeronave

|. Preparacion del vuelo

Paso 1: Abra el interruptor
de alimentacién del mando
a distancia

Paso 2: Deslice hacia atras
la cubierta de la bateria y
conecte el conector de la
bateria con la interfaz de
conexién de la fuente de
alimentacion.

Paso 3: Encienda el
interruptor de la aeronave
en la zona inferior.

Paso 4: Empuje la palanca izquierda (acelerador) hasta el
punto mas alto y luego vuelva al punto mas bajo. Cuando
las luces indicadoras en el avion cambian de un
parpadeo rapido a la iluminacién continua, significa que
el avion entra en el modo de espera de vuelo.

Método 1: empuje la palanca izquierda (acelerador)
hasta el punto mds alto y luego vuelva al centro, la pala
de ventilacion de la aeronave comienza a girar

lentamente.




Método 2: Mueva los joysticks izquierdo y derecho hacia
adentro en un bucle interno de "8" durante 1 segundo,
la paleta de ventilacidn de la aeronave empieza a girar
lentamente.

Método 1: Empuje el joystick izquierdo (Acelerador) al
nivel mas bajo y permanezca alli por 2 a 3 segundos,
entonces la aeronave puede ser apagada.

Método 2: Mueva los joysticks izquierdo y derecho hacia
adentro en un bucle interno de "8" durante 1 segundo, y
el avion puede ser apagado.




Caracteristicas del producto

l. Proteccidn de baja tension:

Cuando las cuatro luces indicadoras en la
parte inferior de la aeronave empiezan a
parpadear, significa que la energia de la

bateria de la aeronave es baja. En este — .
=— . j= —
momento, la aeronave iniciara la funcién - e
. . .7 . Va . r 1
de limitacién de altura y bajard a cierta j g !\
altura de seguridad. ' -

Il. Proteccidon contra la sobretension:

Cuando la aeronave encuentra impacto
directo de un objeto extrano o esta
atascado en las circunstancias en que sus
palas estan girando, el circuito eléctrico
de la aeronave entrara en el modo de
proteccion de sobreintensidad.

[1l. Funcion de calibracidon de nivel:

Coloque la aeronave sobre una superficie
de nivelacion y, al mismo tiempo, empuje
ambos joysticks izquierdo y derecho a las
esquinas inferiores derecha y permanezca
alli durante 2 a 3 segundos; El indicador
luminoso normal de la aeronave
parpadeara rapidamente y volvera a su
estado normal después de
aproximadamente 2 a 3 segundos. La
calibracion del nivel tiene éxito.




IV. Funcion de volteo 3D:

Cuando usted esta familiarizado con las
acciones basicas, puede proceder a
explorar aun mas emocionante y volcar
acciones de riesgo. Volar el avidn a una
altura de mas de 3 m del suelo, presionar
contra el botdn de esquina superior
derecha (Botén de volteo) en el mando a
distancia y simultdneamente empujar el
joystick derecho al nivel mas alto de
arriba / abajo / izquierda / derecha, el
avion Ahora ejecutara la funcion de
volteo arriba / abajo / izquierda /
derecha.

Nota: Cuando las baterias estén completamente cargadas, tendra el mejor efecto de

vuelco.

V. Presidn que planea la funcién de ajuste de altura:

Después de usar el joystick izquierdo
(Acelerador) para controlar el vuelo
descendente ascendente del avidn, libere
el joystick izquierdo (Acelerador) y el
avioén todavia se movera a esa altura
cuando el joystick esté libre.
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VI. Funcidn de tomar fotos aéreas:

1. Método:

A. Inserte el conector de la cdmara en el
avion especificado
enchufe.

B. Abrir la fuente de alimentacidn de la
aeronave. Cuando la luz roja de la cdmara
se ha vuelto verde, significa que la
camara esta en un modo de
funcionamiento normal. Cuando la luz
roja se apaga después de encenderse y la
luz verde esta apagada, significa que la
tarjeta SD no estda conectada a la cdmara.

2. Descripcion de la toma de fotos y de las funciones de grabacién de video:




Funcién de toma de fotos: Cuando la
camara esta en el modo de
funcionamiento normal, presione el
botdn "Fotografiar/Grabacion Video"
hacia arriba y el mando a distancia
emitira un pitido. Cuando se complete el
fotografiado, el indicador de luz roja de la
camaray la luz LED de la aeronave
parpadeardn una vez.

Funcion de grabacién de video: Cuando la cdmara estd en el modo de funcionamiento
normal, presione el botdn "Fotografiar/Grabacion Video" hacia abajo y el mando a
distancia emitira dos pitidos. Cuando el indicador de luz roja de la cdmara vy la luz LED
del avion parpadean continuamente, significa que la grabacion de video esta en
funcionamiento. Al presionar de nuevo el botdn, la luz roja se iluminara en verde,
indicando que la grabacion de video acaba de terminar.

VII. Instrucciones de la accién Fling-flying

Como la aeronave utiliza el giroscopio de
6 ejes, aumenta enormemente el factor
de diversidn. Fling el avién hacia fuera o
voltearlo hacia arriba con un pisar
simultaneo en el joystick del acelerador,
el avion puede parar en el aire de una
manera constante.

VIII. Funcidn Headless:

1. Definicidon de direccion hacia delante:

1. Abra el interruptor de alimentacion del
mando a distancia.




2. Después de conectar la aeronave a la
fuente de alimentacién, empuje el
interruptor a la posicion "ON" y ajuste la
direccién especificada de la cabeza de la
aeronave bajo el modo sin cabeza como la
nueva direccion hacia delante.
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3. Empuje el joystick del acelerador del
mando a distancia al nivel mds altoy, a
continuacion, tire hacia atras en el nivel
mas bajo. Cuando el mando a distancia
emite un pitido largo, significa que la
frecuencia y la definicidn de las funciones
de direccién hacia adelante estan
terminadas.

2. Alternar entre la funcidn sin cabeza y la f

uncién normal:

1. Cuando la aeronave ha completado su
coincidencia de frecuencia, el valor
predeterminado de la aeronave es el
modo normal.

En este momento, el indicador luminoso
de la aeronave esta en el modo
intermitente largo. Cuando presione y
mantenga presionada la esquina superior
izquierda del botén de conmutacion de la
funcidn sin cabeza durante 2 segundos, el
mando a distancia

Emitir un sonido "Di, Di, Di" indicando que
entro en el modo sin cabeza. En
posteriores pulsaciones prolongadas en el
mismo botdn durante 2 segundos, al oir
un sonido "Di" largo, la aeronave ha
salido del modo sin cabeza. En el modo
sin cabeza, las cuatro luces del avion
parpadean lentamente. Cada parpadeo
esta dentro de 4 segundos)




2. Bajo el modo sin cabeza, el operador
no necesita diferenciar la posicién de la
cabeza de la aeronave, y sélo necesita L__
controlar la aeronave usando la direccién

1
del joystick del mando a distancia. @?@ i

3. Rectificacion para la definicidn de la funcion de direccion hacia delante:

1. Cuando la aeronave encuentra un
impacto directo con objetos extrafios en
el modo Headless, si hay una ocurrencia
de desviacion de la direccidon definida,
solo se requiere empujar el aceleradory
el joystick de direccion a las esquinas
inferiores izquierda después de rectificar
el Direccion de vuelo de la aeronave en la
direccion de correccion. Cuando el
indicador luminoso de la aeronave esta
en modo "ON" largo después de
parpadear lentamente durante 3
segundos, indica que la rectificacion ha
finalizado.




Modos de cambio de pilas y de carga para aviones

1. Presione el boton del
interruptor de la aeronave a
"OFF", y presione contra la
cubierta de la bateriay
deslicelo hacia atras.

2. Desconecte la union de
conexion de la bateria de la
interfaz de conexion de la
fuente de alimentacion.

3. Conecte la linea de
alimentacion de la bateria
con USB y conecte la interfaz
USB con el puerto de
conexion de la computadora
(durante la carga, el indicador
de luz se encendera y el
indicador de luz se apagara
cuando esté completamente
cargado. Para cargar la
bateria es menos de 130
minutos).

4. Después de cambiar las
pilas, vuelva a sujetar
firmemente la cubierta de la
bateria




El tiempo de carga es de menos de 130 minutos; iEn condiciones de vuelo flotante el

vuelo dura mas de 7,5 minutos!

Precauciones durante la carga de la bateria:
- Evite colocar las pilas activas en lugares con exposicion directa, luz solar y altas

temperaturas. Por ejemplo, instalaciones de luz o instalaciones eléctricas desnudas; De
lo contrario puede causar dafos o explosiones.
- Evite sumergir las baterias en el agua. Las baterias se almacenaran en un lugar fresco

y seco.

-Evitar el desmontaje de las baterias.
- Durante la carga de la bateria, evite dejar el lugar de carga.

Procedimientos de rectificacidon

Problema

Causa

Solucion

La aeronave no responde

1. La aeronave ha entrado
en proteccion de baja
tensién.

2. Cuando la potencia del
mando a distancia es débil,
el indicador luminoso de
encendido parpadeara.

3. La seleccién del canal del
mando a distancia no
coincide con la codificacion
de la aeronave.

1. Cargue el avion.

2. Cambie las pilas del
mando a distancia.

3. Ajuste el canal tanto del
mando a distancia como de
la aeronave de manera que
estén en modo
sincronizado.

La respuesta de vuelo de
la aeronave no es sensible

1. La potencia del mando a
distancia es débil.

2. Hay una interferencia con
la misma frecuencia que la
del mando a distancia.

1. Cambie las pilas.

2. Cambie a un lugar donde
no haya interferencia con
la misma frecuencia.

El avidn esta volando
hacia su lado en una
direccion durante el vuelo

1. La aeronave no esta
calibrada al nivel del suelo.

1. Reajuste la calibracion
hasta que la aeronave esté
nivelada al suelo. Para mas
detalles, consulte la
Funcion de calibracién de
nivel).

En el estado headless,
estd inclinado hacia la
direccion delantera

1. Muchas colisiones
pueden provocar un sesgo
de la cabeza.

1. Re-define la direccién
delantera. Para mas
detalles, la Funcién
Headless.




Accesorios (Opcional)

Usted puede elegir sus accesorios opcionales preferidos como abajo. Con el fin de
facilitar a los clientes a elegir y comprar, hemos ofrecido especialmente todos y cada
uno de los accesorios. Los accesorios se pueden comprar a través de los distribuidores
locales. Por favor, especifique los colores durante su compra.

Camera (Black)

Card Reader

Remote Control

e
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X5HC-01A X5HC-01B X5HC-02 X5HC-03A X5HC-03B
Main Body Main Body Rotor Blade Base Stand Base Stand
(White) (Blue) (Black) (Green) (Black)
X5HC-04A X5HC-04B X5HC-05 X5HC-06 X5HC-07
Protective Protective Gear Lamp Cover Motor A Motor B
: Gear (Green) (Black) (Red and (Black and
blue lines) white lines)
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X5HC-08 X5HC-09 X5HC-10 X5HC-11 X5HC-12A
Light Bar Receiver Battery USB Cable Camera (White)
G gie
X5HC-12B X5HC-13 X5HC-14




Descripciones de productos
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NO. Product Name Qty. | NO. Product Name Qty.
01 Top Main Body 1 09 Circuit Board 1
02 Bottom Main Body 1 10 Lamp Cover 4
03 Main Blade(Clockwise Direction) 2 1" Light Bar 4
04 Main Blade(Anti-clockwise Direction) 2 12 Battery 1
05 Protective Gear 4 13 Gear Box 4
06 Battery Cover 1 14 Camera 1
07 Main Motor(Clockwise Direction) 2 15 Foot Stand 4
08 Main Motor(Anti-clockwise Direction) 2

Especificaciones principales

< q < q

330mm 330mm
Longitud de la aeronave: 330 mm Ancho de la aeronave: 330 mm
Altura de la aeronave: 110 mm Modelo del motor: @8

Bateria: bateria de litio 3.7V / 500mAh

VERIFIED
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N312
SPECIFICATIONS AND COLORS OF CONTENTS MAY VARY FROM PHOTO.

La compaiiia tiene el derecho de interpretacion final de este manual de instrucciones.

Manual traducido poe surquzu 10/02/2017




